S

HEINZMANN®

Energy requires Control

F

Heinzmann GmbH & Co. KG
Engine & Turbine Controls
Am Haselbach 1

D-79677 Schénau (Schwarzwald)
Germany

Telefon +49 7673 8208-0
Telefax +49 7673 8208-188

E-Mail info@heinzmann.com
www.heinzmann.com

USt-IdNr.:  DE145551926

HEINZMANN®

Digitale Elektronische Drehzahlregler

Digitales Basissystem
HELENOS V
DG 2005DP.2 - 01

DG 2040DP.2 - 01

Copyright 2000 by Heinzmann GmbH & Co. KG. Alle Rechte vorbehalten.
Diese Druckschrift darf nicht vervielfiltigt oder an Dritte weitergegeben werden.

Druckschrift DG 97 014-d / 08-01


mailto:info@heinzmann.com




T

EINZMANN-®

Energy requires Control

Helenos V

fur Motoren von ca. 80 kW bis ca. 2000 kW

Basissystem DG 2005DP.2 - 01

Basissystem DG 2040DP.2 - 01

Kontrollgerat DC 2005DP.2 - 01

Kontrollgerat DC 2040DP.2 - 01

Digitalregler Basissystem HELENOS V

Stellgerat StG 2005DP Stellgerat StG 2040 DP
Sollwertpot. SW ... Sollwertpot. SW ...
Impulsaufn. 1A ... Impulsaufn. 1A ...
D : Digital
DG : Digital Governor (Basissystem)
DC : Digital Control Unit (Kontrollgerat)
StG  : Stellgerat
SW : Sollwertpotentiometer
A : Impulsaufnehmer
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Vor Installation, Inbetriebnahme und Wartung sind die entsprechenden
Handbiicher im ganzen durchzulesen.

Alle Anweisungen, die die Anlage und die Sicherheit betreffen, miissen
unbedingt befolgt werden.
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Gefahr

Nichtbefolgen der Anweisung kann zu Personen- und/oder Sachschidden
fiihren.

>

Achtung!
Hoch-
spannung

P

Gefahr

Vor der Inbetriecbnahme ist folgendes zu beachten:

Vor Beginn einer Installation an der Anlage ist diese spannungsfrei zu
schalten!

Kabelabschirmung und Stromversorgungsanschliisse entsprechend der
Europdischen Richtlinie beziiglich EMV verwenden.

Uberpriifung der Funktion vorhandener Schutz- und Uberwachungs-
systeme.

P

Gefahr

Um Schiden an Anlage und Personen zu vermeiden, miissen
folgende Uberwachungs- und Schutzsysteme vorhanden sein:

vom Drehzahlregler unabhiingiger Uberdrehzahlschutz
Ubertemperaturschutz

Bei Generatoranlagen zusitzlich:
Uberstromschutz

Schutz vor Fehlsynchronisation bei zu grofler Frequenz-, Spannungs-,
oder Phasendifferenz

Riickleistungsschutz

Ursachen fiir Uberdrehzahl kénnen sein:

Ausfall der Spannungsversorgung

Ausfall des Kontrollgerites oder dessen Zusatzgerite
Ausfall des Stellgerites

Schwergingigkeit- und Festklemmen des Gesténges

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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Achtung

Die Beispiele, Daten und alle {brigen Informationen in diesem
Handbuch dienen ausschlieBlich dem Zweck der Unterweisung und
sollten fiir keine spezielle Anwendung eingesetzt werden, ohne dass der
Anwender unabhingige Tests und Uberpriifungen durchgefiihrt hat.

P

Gefahr

Unabhingige Tests und Uberpriifungen sind von besonderer Bedeutung
bei allen Anwendungen, bei denen ein fehlerhaftes Funktionieren zu
Personen- oder Sachschiden fithren kann.

HEINZMANN iibernimmt keine Garantie, weder ausdriicklich noch
stillschweigend, da3 die Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen
in diesem Handbuch fehlerfrei sind, Industriestandards entsprechen oder
den Bediirfnissen irgendeiner besonderen Anwendung gentigen.

HEINZMANN lehnt ausdriicklich die stillschweigende Garantie fiir die
Marktfahigkeit oder die Eignung fiir einen speziellen Zweck ab, auch
fir den Fall, dass HEINZMANN auf einen speziellen Zweck
aufmerksam gemacht wurde oder dass im Handbuch auf einen
speziellen Zweck hingewiesen wird.

HEINZMANN lehnt jede Haftung fiir mittelbare und unmittelbare
Schiaden sowie fiir Begleit- und Folgeschiden ab, die sich aus
irgendeiner Verwendung der in diesem Handbuch enthaltenen
Beispiele, Daten oder sonstigen Informationen ergeben.

HEINZMANN iibernimmt keine Gewéhr fiir die Konzeption und
Planung der technischen Gesamtanlage. Dies ist Sache des Betreibers
bzw. deren Planer und Fachingenieure. Es liegt auch in deren
Verantwortungsbereich zu iiberpriifen, ob die Leistungen unserer Geréte
dem angestrebten Zweck geniigen. Der Betreiber ist auch fiir eine
ordnungsgemaéfe Inbetriecbnahme der Gesamtanlage verantwortlich.

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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1 Allgemeines

Die HEINZMANN-Digitalregler der Baureihe HELENOS und sind als universelle
Drehzahlregler fiir Dieselmotoren, Gasmotoren und andere Kraftmaschinen konzipiert. Au3er
der eigentlichen Drehzahlregelung wird eine Vielzahl anderer Funktionen vom Regler mit
iibernommen.

Kernstiick des Kontrollgerdtes ist ein sehr schneller und leistungsfahiger Mikroprozessor
(CPU). Das eigentliche Reglerprogramm, mit dem der Mikroprozessor arbeitet, ist dauerhaft
in einem sogenannten Flash-ROM gespeichert. Optional ist ein Hilfsprozessor (CPU2)
méglich, der zwei Uberwachungsfunktionen erfiillt. Einerseits iiberwacht er unabhiingig vom
Hauptprozessor die Drehzahl des Motors auf Uberdrehzahl. Andererseits wird der
Hauptprozessor auf seine Funktionsfahigkeit iiberwacht. Stellt der Hilfsprozessor eine
Uberdrehzahl fest oder fillt der Hauptprozessor aus, so fiihrt der Hilfsprozessor eine
Notabschaltung des Motors durch.

Die Istdrehzahl des Motors wird von einem Impulsaufnehmer am Anlasserzahnkranz erfaf3t.
Es kann ein redundanter Impulsaufnehmer vorgesehen werden oder es kann das
Lichtmaschinensignal der Klemme W zum Regler gegeben werden, damit bei Ausfall des
ersten Impulsaufnehmers ein Weiterbetrieb moglich ist.

Die Drehzahlvorgabe fiir den Motor erfolgt durch einen oder mehrere Sollwertgeber. Diese
Geber konnen sowohl analog wie auch digital aufgebaut sein. Weitere Digitaleingéinge
erlauben die Zu- oder Umschaltung von Funktionen.

Verschiedene Sensoren iibermitteln Daten an den Regler, nach denen der Regler den
Betriebszustand des Motors anpasst. Beispielsweise konnen am Motor mehrere Temperatur-
und Drucksignale erfasst werden.

Die Ansteuerung des Stellgerits, mit dem die Kraftstoffzufuhr des Motors eingestellt wird,
erfolgt mittels eines PWM-Signals.

Vom Kontrollgerit werden analoge und digitale Ausgangsignale geliefert, wobei diese Signale

Betriebszustinde des Motors anzeigen oder auch andere Aufgaben iibernehmen kénnen. Uber
eine serielle Schnittstelle und einen CAN- Bus erfolgt der Dialog mit anderen Geréten.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 1
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2 Funktionen

Die HEINZMANN- Digitalregler der Baureihe HELENOS sind Drehzahlregler mit einem
mittlerem Funktionsumfang.

AuBler der eigentlichen Drehzahlregelung stehen noch folgende Funktionen zur Verfligung:

a) Einstellung des Drehzahlbereiches
Die minimale- und maximale Drehzahl die mit der Sollwertvorgabe erreicht werden
konnen, konnen mit Parameter -eingestellt werden. Es sind zwei verschiedene
Drehzahlbereiche einstellbar, zwischen denen umgeschaltet werden kann.

b) Drehzahlrampen
Fiir Anwendungen bei denen die Drehzahl nicht schnellstmdglich einer Sollwertverstellung
folgen soll, steht eine Drehzahlrampe zur Verfiigung, die bei Bedarf fiir steigende oder
fallende Drehzahl getrennt parametrierbar ist. Zusétzlich ist noch eine separate
Drehzahlrampe fiir den Start vorhanden, so das der Motor nach dem Start erst langsam auf
die Betriebsdrehzahl hochrampt.

¢) Alldrehzahlregelung mit einstellbaren P-Grad
Fiir verschiedene Anwendungen z.B. bei Generatorparallelbetriecb ohne HEINZMANN-
Lastmessgerdt ist eine Drehzahlregelung mit P-Grad erforderlich. Dieser kann beliebig
eingestellt werden. Bei Einstellung P-Grad = 0 arbeitet der Regler im Isochronbetrieb. Es
sind zwei verschiedene P-Grade einstellbar, zwischen denen umgeschaltet werden kann.

d) Leerlauf-Endregler
Fir Fahrzeuganwendungen kann der Regler als Leerlauf-Endregler ausgelegt werden.
Dabei steht aulerdem eine feste Zwischendrehzahl zur Verfiigung, z.B. fiir die Anwendung
fiir Fahr- und Stationdrbetrieb (z.B. Generator am Nebenabtrieb). Sofern erforderlich, kann
hierbei eine P- Bereichsumschaltung vorgesehen werden, d.h. im Stationérbetrieb ist auch
P- Bereich Null méglich.

e) Korrektur der PID- Parameter
Um das dynamische Verhalten fiir jeden Betriebspunkt optimieren zu kdnnen, kénnen mit
Hilfe von frei programmierbaren Stabilititskennfeldern die PID- Parameter drehzahl-,
temperatur- und lastabhéingig korrigiert werden.

f) Uberdrehzahlschutz

Es kann eine Uberdrehzahl eingestellt werden. Falls diese iiberschritten wird, gibt der
Regler eine Alarmmeldung und das Stellgerét zieht mit Kraft in Richtung Stopp.

2 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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g) Motorstopp

Bei Betitigung des Schalteingangs fiir Motorstopp wird ein Befehl ausgelost, der das
Stellgerit solange mit Kraft in Richtung Stopp zieht, bis der Motor steht.

h) Startmengeneinstellung

»

Bei der Startmengeneinstellung ist wahlweise Startmehrmenge oder Startmindermenge
verfiigbar, die auch temperaturabhingig sein kann. Aullerdem ist eine variable Startmenge
moglich, bei der die Startmenge wihrend des Startvorganges automatisch erhéht wird.

Feste Fiillungsbegrenzungen

Fiir die Stopstellung und die Stellung max. Fiillung konnen "elektrische Anschldge"
vorgesehen werden. Hierdurch wird vermieden, daf3 die Stellkraft des Stellgerétes auf die
Endanschlédge des Stellgliedes (z.B. Einspritzpumpe) wirkt.

Drehzahlabhingige Fiillungsbegrenzung

Es konnen drehzahlabhingige Fiillungsgrenzkurven programmiert werden, wodurch bei
jeder Drehzahl das fiir den Motor zuldssige oder vom Anwender gewiinschte reduzierte
Drehmoment zur Verfiigung steht.

k) Ladedruckabhéngige Fiillungsbegrenzung

)

Bei aufgeladenen Motoren wird bei fehlendem Ladedruck (z.B. Start oder Lastwechsel) die
Fillung reduziert um einen rauchfreien Betrieb zu ermdglichen. Die entsprechenden
Grenzkurven kénnen frei programmiert werden.

Temperaturabhingige Leerlaufdrehzahl und Mengenbegrenzung

Bei niedrigen Temperaturen kann der Motor mit erhohter Leerlaufdrehzahl betrieben
werden. Mit steigender Motortemperatur wird die Leerlaufdrehzahl auf ihren normalen
Wert reduziert. Es konnen temperaturabhingige Mengengrenzkurven programmiert
werden, wodurch bei jeder Temperatur das fiir den Motor zuldssige oder vom Anwender
gewiinschte reduzierte Drehmoment zur Verfiigung steht.

m)Oldruckiiberwachung

Fiir die Oldruckiiberwachung konnen drehzahl-/druckabhiingige Grenzkurven vorgesehen
werden. Bei zu niedrigem Oldruck wird ein Alarm gegeben und bei weiterem Abfall des
Oldruckes wird der Motor abgestellt.

n) Geschwindigkeitsbegrenzung und Geschwindigkeitsregelung

Fir Fahrzeuge kann eine Geschwindigkeitsbegrenzung oder eine Geschwindigkeits-
regelung, mit der das Fahrzeug eine vorgewihlte Geschwindigkeit einhilt, vorgesehen
werden.

Digitalregler Basissystem HELENOS I 3
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0) Generatorbetrieb
Bei Generatorbetrieb kann die Synchronisierung und Leistungsregelung entweder mit
analogen Sollwertpotentiometern bzw. digitalen Eingingen oder mit anschlieBbaren
HEINZMANN:- Synchronisiergerdten und Lastmessgeréten erfolgen.

p) Lokbetrieb
Fir Lokbetrieb kann ein bis zu 16-stufiger Fahrschalter und ein Schleuderschutz
konfiguriert werden. Weiterhin kann fiir dieselelektrischen Lokbetrieb ein Lastregelsystem
vorgesehen werden, mit dem die Generatorleistung drehzahl- bzw. lastabhéngig geregelt
wird.

q) Ausgangssignale
Fiir analoge Signale stehen jeweils 2 proportionale Stromausginge 4-20 mA und 2
proportionale Spannungsausginge (0-5 V) zur Verfiigung, die zu Anzeigen oder zur
Weiterverarbeitung (z.B. Schalter) verwendet werden konnen.

r) Fehlerdiagnose und Anzeige
Im Falle eines Sensor- oder Stellgerdtefehlers wird ein Alarm ausgelost und gegebenenfalls
mit einem Ersatzwert auf Notbetrieb umgeschaltet oder der Motor abgestellt. Interne Fehler
werden auch erkannt und wie alle anderen Fehler gespeichert. Alle Fehler konnen mit
einem externen Handprogrammer, den optional eingebauten Handprogrammer, oder bei
vorhandenem Kommunikationsprogramm und Kommunikationskabel mit einem PC oder
Laptop ausgelesen werden.

Bei der Festlegung der Funktionen ist zu beachten, das der gewiinschte Gesamtfunktions-
umfang hardware- und softwareméfig begrenzt ist.

4 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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3 Weitere Informationen

In dieser Druckschrift sind die technischen Daten und Anschliisse der Steuerelektronik, der
Sensoren, der Sollwertgeber und der Stellgerdte ausfiihrlich beschrieben.

Die Funktionen der einzelnen Einstellparameter und Kennlinien werden in der Druckschrift
Basisinformation 2000, Druckschrift-Nr. DG 00 001-d

ausfuihrlich beschrieben.

Die Funktionsweise des Kommunikationsprogramms DcDesk 2000 kann der Druckschrift

Bedienungsanleitung fiir Kommunikationsprogramm DcDesk 2000,
Druckschrift-Nr. DG 00 003-d

entnommen werden.

Die HEINZMANN-Digitalregler der Baurethe HELENOS werden kundenspezifisch
ausgeliefert und bereits im Werk so weit wie mdglich voreingestellt. Daher ist zur
Bearbeitung eines Auftrags die vom Kunden ausgefiillte und an HEINZMANN
zuriickgesendete Druckschrift

Bestellinformation fiir Digitalregler, Druckschrift Nr. DG 96 012-d

unbedingt erforderlich.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 5
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5 Sensoren

5.1 Ubersicht

Sensor Drehzahl Kiihlmittel- Oldruck Ladeluftdruck
temperatur
HZM -Bezeichnung | IA .. TS 01-28-PT1000 DSO 01-6 DSL/G0..-2
DSO 01-10 DSL/G0..-5
DSL/G 0..-10
Anschluss SV 6-1A-2K SV 6-1A-2K DIN 43650 A DIN 43650 A
2-polig 2-polig 2 Leiter- System 2 Leiter- System
Messverfahren Induktiv, aktiv PT1000, passiv aktiv aktiv
Messbereich 50...9.000 Hz -50...+150°C 0...6 bar 0...2 bar
0...10 bar 0...5 bar
0...10 bar
Versorgungs- passiv 10...34 VDC 12..36 VDC
spannungsbereich
Ausgangssignal- 0..10 VAC ca. 700...1500 Ohm | 4..20 mA 4..20 mA
Bereich
Betriebstemperatur- | -55...+120°C -50...+150°C -25..+125°C -40...+100°C
bereich

Um im Bereich der Sensorik moglichst flexibel zu bleiben, sind die Min.-/Max.-Werte fiir

Strom-
programmierbar.

und Messbereich bei

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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5.2 Impulsaufnehmer IA ...

5.2.1 Technische Daten

Prinzip Induktivsensor

Abstand zum Messrad 0,5 bis 0,8 mm

Ausgang 0Vbis10VAC

Signalform Sinus (abhingig von der Zahhnform)
Widerstand ca. 52 Ohm

Temperaturbereich -55°C bis +120°C

Schutzart IP 55

Vibration <10g, 10 bis 100 Hz

Schock <50g, 11 ms Halbsinus

Zugehoriger Steckverbinder SV 6 - 1A - 2K (EDV- Nr.: 010-02-170-00)

5.2.2 Anordnung

Die Anordnung des Impulsaufnehmers soll so erfolgen, dass sich eine mdglichst hohe
Frequenz ergibt. Der HEINZMANN-Digitalregler der Baureihe HELENOS ist
normalerweise ausgelegt fiir eine max. Frequenz von 12.000 Hz. Die Frequenz 146t sich
wie folgt berechnen:

n(l/ min)*z

f(HZ) = 60
z = Zahnezahl des Impulsrades
Beispiel:
n = 1.500
= 160

k

pooo= 0060y 600 12
60

Weiterhin sollte beachtet werden, dall die Drehzahl vom Impulsaufnehmer unverfalscht
aufgenommen werden kann, z.B. durch die Anordnung am Anlasserzahnkranz des
Schwungrades und nicht am Einspritzpumpenrad.

Das Impulsrad muf3 aus magnetischem Material (z.B. Stahl oder Guf3eisen) bestehen.

8 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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5 Sensoren

5.2.3 Zahnform

Die Zahnform ist beliebig. Der Zahnkopf sollte mindestens 2,5 mm breit, die

Liickenbreite und die Liickentiefe mindestens 4 mm sein. Fiir eine Lochscheibe gelten

die entsprechenden Maf3e.

Die radiale Anordnung des Impulsaufnehmers ist aus Toleranzgriinden vorzuziehen.

5.2.4 Abstand des Impulsaufnehmers

Der Abstand des Impulsaufnehmers zum Zahnkopf sollte 0,5 bis 0,8 mm betragen.

(Impulsaufnehmer kann auf Zahnkopf aufgeschraubt und ca. 1/2 Umdrehung

zuriickgeschraubt werden.)

mind. 4 mm

a7

mind. 4 mm

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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0,5-0,8mm

Abb. 2: Abstand des Impulsaufnehmers
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5.2.5 Einbaumalfie

a7
1 I
G| ——— e R ——
Y Il
_ L | 33 _
Abb. 3: Abmessungen des Impulsaufnehmers
Mal3 L G Bemerkungen
Type (mm)
01 -38 38 Ml16x 1,5
02-76 76 M16x 1,5 zugehoriger
03-102 102 Ml16x 1,5 Stecker
11-38 38 5/8"-18UNF-2A SV6-IA-2K
12 -76 76 5/8"-18UNF-2A (010-02-170-00)
13-102 102 5/8"-18UNF-2A

Die Bestellbezeichnung lautet z.B. 1A 02-76

5.3 Kiihlmittel- Temperatursensor TS 01 - 28 - PT 1000

(EDV- Nr.: 600 00 053 00)

Messbereich

Genauigkeit

Widerstand bei 25 °C (R25)
Max. Betriebsspannung
Max. Betriebsstrom

Empf. Betriebstrom
Zeitkonstante in Fliissigkeit
Zul. Temperaturbereich Steckdose
Schutzart

Vibration

Schock
Anziehdrehmoment

-50°C bis +150°C

+1,5°C

1000 Ohm %0,5 %

5V
3 mA
ca. ]| mA

ca. 13 Sekunden
-40°C bis +105°C

IP 65

<20 g, 10 bis 300 Hz
<50 g, 11 ms Halbsinus
50 Nm =15 %

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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Zugehoriger Steckverbinder

SV 6 - IA - 2K (EDV- Nr.: 010-02-170-00)

Dichtring DIN 7603-14x18 (Cu)

AN

o
T

-

Y i // a
| O]
| \/

—

5/8"-24

16

A

28

Y

|

56,5

5.4 Drucksensoren

5.4.1 Oldrucksensor

Messbereich
Uberdruck
Versorgungsspannung
Ausgangssignal
Lagertemperatur
Umgebungstemperatur
Oltemperatur
Schutzart

Vibration

Schock
Anziehdrehmoment
Anschluss

Digitalregler Basissystem HELENOS V

8h7

M14x1,5

SwW19_

AnschluRbelegung:
A=+

Abb. 4: Temperatursensor TS 01 - 28 - PT 1000

0 bis 6 bar oder 0 bis 10 bar
15 bar bzw. 20 bar

10 bis 34 V DC

4 bis 20 mA

-25°C bis +85°C

-25°C bis +85°C

-25°C bis +125°C

IP 65

<20 g, 10 bis 300 Hz

<50 g, 11 ms Halbsinus
max. 25 Nm

DIN 43650-A, 2-Leitersystem

11
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5 Sensoren
mEy
| |
R |
= A ! | y
< » ]
1 1 e - HECSNE
\ |
| [ g
12 '
<SW19_
<22 . 48,8 oo 26
Abb. 5: Oldrucksensor
Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar)
DSOO01 -6 600-00-058-00 6
DSO 01 -10 600-00-058-01 10

12

5.4.2 Ladedrucksensoren

Als Ladedrucksensoren sind die Sensoren auch in einem zusétzlichen Gehiduse mit

Ubergabeklemmleiste lieferbar.

Messbereich
Uberdruck
Versorgungsspannung

Ausgangssignal

Lagertemperatur

Betriebstemperatur
Schutzart
Vibration

Schock

Anschluss

0 bis 2 bar, 0 bis 5 bar oder 0 bis 10 bar

4 bar bzw. 10 bar bzw. 16 bar

12 bis 36 VDC

4 bis 20 mA

-55°C bis +100°C

-40°C bis +100°C

IP 65

<2 g, 5bis 500 Hz

<50 g, 11 ms Halbsinus

DIN 43650-A oder Klemmleiste, 2-Leitersystem

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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5 Sensoren

5.4.2.1 Ladedrucksensor mit Steckverbinder

- 89 -
2 Sw24
‘: 2
I [ | I ZZRRA I 1
ao“ 8 | {9} // L
sl Tt —— 8= o R - g - g
Oy ™ \/ 1)
o | i
i | : ]
EEEN |
124,7 '
- PGo| o
P19 |
Abb. 6: Ladedrucksensor mit Steckverbinder
Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar rel.)
DSL 01 -2 600-00-057-00 2
DSLO01-5 600-00-057-01 5
DSL 01 - 10 600-00-057-02 10
5.4.2.2 Ladedrucksensor mit Gehiduse und Anschlussklemmen
57 B 125 _
29,5
- B 113 0l
-0
e N /
N <} (& &
| ‘ =
HEINZMANN"
o UN? Am Hase\bac‘h1 @ 5\0 ‘ ----- -_::-_ &‘ o
0 - Ise) - - —-—t -+ =
D-79677 Schinau/Schw. o, il @‘ (32]
Phone: (07673) 8208-0 el
Telefax: (07673) 8208-88
<5
30
y ) : %
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Abb. 7: Ladedrucksensor mit Gehiuse
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5 Sensoren
Drucksensor EDV- Nr. Max. Betriebsdruck
(bar rel.)
DSG 04 -2 600-00-056-00 2
DSG 04 -5 600-00-056-01 5
DSG 04 - 10 600-00-056-02 10
14 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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6 Sollwerteinsteller

Fiir die HEINZMANN Digitalregler der Baurethe HELENOS stehen je nach Anwendungsfall
verschiedene Sollwerteinsteller zur Verfiigung.

6.1 Sollwertpotentiometer SW 01 - 1 - b (1- Gang)
(EDV-Nr.: 600 00 041 01)

Verstellwinkel ca. 312°
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55°C bis +120°C
Schutzart IP 00

3/8" - 32 NEF - 2A

Abb. 8: Potentiometer SW01-1-b

6.2 Sollwertpotentiometer SW 02 - 10 - b (10- Gang)
(EDV- Nr.: 600 00 042 01)

Verstellwinkel 10 Umdrehungen
Widerstand 5 kOhm
Temperaturbereich -55°C bis +105°C
Schutzart IP 00
3/8" - 32 NEF - 2A
. I o L/ linid) _
[ ) ivi
~ 0
\r N\

8,8

Abb. 9: Potentiometer SW 02 -10-b

Digitalregler Basissystem HELENOS V 15
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16

Auf Wunsch sind die Potentiometer gemédl 6.1 und 6.2 mit Analogeinstellknopf mit
Feststeller anstelle des einfachen Drehknopfes lieferbar. Die Bezeichnung dndert sich dabei
auf SW..-..-m.

Anstelle des Knopfes ist auBerdem eine Klemmeinrichtung lieferbar. Hierbei dndert sich
die Bezeichnung auf SW ..-..-k.

6.3 Sollwerteinstellung mit Stromsignal

Fiir den Drehzahlsollwert kann ein Stromsignal von 4 - 20 mA direkt am Kontrollgerit
angeschlossen werden. Beim Ausfall des Signals wird vom Regler die min. Drehzahl
entsprechend 4 mA oder ein programmierter Ersatzwert eingestellt.

6.4 Digitale Sollwertvorgabe

Eine digitale Sollwertvorgabe (z.B. digitale Synchronisierung mit Hand oder SPS) kann bei
entsprechender Konfigurierung direkt {iber 2 Schalteingéinge (Drehzahl hoher/tiefer)
erfolgen.

6.5 Sollwerteinstellung mit Fullpedal

Das elektrische Fullpedal EFP setzt eine mechanische FuBpedalbewegung mit einem
Gesamtwinkel von 45° in einen proportionalen Strom oder eine proportionale Spannung
um. Dieser elektrische Ausgang kann zur Drehzahlsollwertvorgabe benutzt werden. Fiir
ausfiihrlichere Informationen hierzu siehe die separate Druckschrift E 83 005 - d.

6.6 Pneumatische Sollwerteinsteller

Fiir eine pneumatische Sollwerteinstellung sind die Ladedrucksensoren als Signalgeber
verwendbar. Fiir ausfiihrlichere Angaben der Sensoren sieche Kapitel 5.4.2

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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7 Kontrollgerit DC ...2 - 01 -..
7.1 Technische Daten
7.1.1 Allgemeines
Nennspannung 24V DC (12 V DC)
min. Spannung 18 VDC (9 VDC)
max. Spannung 35V DC
Restwelligkeit max. 10 % bei 100 Hz
Stromverbrauch ca. 200 mA + Stellgerétestrom
Zuldssiger Spannungseinbruch bei
maximaler Strombelastung max. 10 % am Kontrollgerat
Absicherung des Reglers 16 A
Lagertemperatur -55°C bis +85°C
Betriebstemperatur -40°C bis +70°C
Luftfeuchtigkeit bis 98% bei 55°C, betauend
Schock 50 g, 11 ms- Halbsinus
Schutzart
DC..2-01-00 IP 00
DC..2-01-55 IP 55
Gewicht
DC..2-01-00 ca. 1,2 kg
DC..2-01-55 ca. 3 kg
Isolationswiderstand > 1 MOhm bei 48 V DC
Digitalregler Basissystem HELENOS V 17
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7.1.2 Ein- und Ausginge

Versorgungsspannung Sensoren

Referenzspannung fiir Sollwertpotis

2 Istdrehzahleingidnge
1 Temperatureingang
1 Temperatureingang

4 Analogeingéinge

4 Digitale Eingédnge

4 Digitale/PWM- Ein- Ausgidnge
2 Analoge Ausgéinge Strom

2 Analoge Ausgédnge Spannung
1 PWM-Ausgang

2 Digitalausgénge Fehlerlampen
Stellgerateriickfiihrung
Stellgerdtemotor

Serielle Schnittstelle

oder

Eingangsspannung

Urer =5 V DC, Inax = 20 mA (10 mA)
fiir Induktivsensor

fiir PT 1000

fiir NTC

U=0.5V,f,=16Hz
[=4.20mA, f,=16 Hz

Rpa =2,2kQ, f, =160 Hz

Rpu = 2,2 kQ, Link < 0,1 A, f, =160 Hz
Lut=0..22,5 mA, Ruax =470 Q (125 Q)
Ut =0..5V, Rpyin =250 Q (500 Q)

Lik <3 A

High-Side-Switch, [ <3 A

Uregweg = 1,4 ..3,0 V, Urer =8 V, Ler < 20 mA
PWM mit 2000 Hz, [ < 6,4 A

ISO 9141, Heinzmann-Kommunikation

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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7.2 Maf3zeichnungen

Kontrollgerit mit Steckverbinder (DC ... 2 - 01 - 55)

abe}jon abuey
3 wa)sAg olseq Joy wy
N
o 00 + Hawo
ON |eUaS 92 NNVINZNIIH
i ]
......... <
3
o
N
- J
6,5
4
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©o| <
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=
N
o
)
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0
0
'
v Iy
B Ny
ij ¥
25 110
160

Abb. 10: Gehéduse vom Kontrollgerit DC ... 2 - 01 - 55
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Gehiuse vom Kontrollgerit DC ... 2 - 01 — 00

Abb. 11

-

Kontrollgerit mit Klemmleiste (DC ... 2 - 01 - 00)

7 Kontrollgerdt DC 6
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7.3 Anbau

Bei der Wahl des Anbauortes ist auf gute Zuginglichkeit fiir das Ablesen und Einstellen
der Potentiometer und den Austausch des Gerdtes unter Feldbedingungen zu achten. Die
Einbaulage ist beliebig. Bei direktem Motoranbau ist die Befestigung auf
Vibrationsddmpfern erforderlich.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 21
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8 Stellger:iite

8.1 Konstruktion und Arbeitsweise

Ruckfuhrsystem

Stopphebel
Einspritzpumpe
(kein Lieferumfang)

Anbindung

Adapterplatte ———— |

Arbeitsspule

———————————

. e — Regelstangenhub
1 DU EOOTU OO it (einstellbar von 14 bis 21 mm)

Abb. 12: Schnittzeichnung des Stellgeriites

Auf der internen Welle des Stellgerdtes ist ein mehrpolig magnetisierter Dauermagnet
angebracht. Dem Dauermagnet gegeniiber ist ein Spulenkorper mit den Arbeitsspulen
montiert. Wird nun in die Arbeitsspulen Strom geleitet, ergibt sich ein Drehmoment und
eine Drehbewegung nach einer Richtung. Ein Umpolen der Stromrichtung ergibt das
Drehmoment fiir die Gegenrichtung.

Der an der internen Welle befestigte Hebel ist mit Hilfe eines speziellen Verbindungs-
systems mit der Regelstange der Einspritzpumpe verbunden. Dadurch wird die Dreh-
bewegung der internen Welle direkt als lineare Bewegung auf die Regelstange iibertragen.

Fest montiert auf der Welle ist auBerdem die Riickfiihrung des Reglers, die bertihrungslos
arbeitet und die Stellung der Reglerausgangswelle dem Kontrollgerdt exakt {ibermittelt.
Hierdurch ist das Kontrollgerdt in der Lage, bei Drehzahlinderungen die notwendige
Gestingeverstellung schnell zu ermitteln und den Strom entsprechend zu verdndern.

Durch einen zusétzlichen dufleren Stopphebel besteht die Mdoglichkeit zur Notabstellung.
Dabei muss jedoch die in Richtung 100 % wirkende elektrische Stellkraft tiberdriickt

22 Digitalregler Basissystem HELENOS V
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werden. Bei der Notabstellung iiber den Stopphebel sollte daher erst die
Spannungsversorgung abgeschaltet werden.

Durch die Verwendung des geschlossenen Anbaus ist das Regelgestinge vollstindig
geschiitzt und dadurch eine Wartungsfreiheit bei hoher Lebensdauer flir die Stellgeréte
gegeben.

Wenn das Stellgerdit an einen Anschlag fahrt, z.B. bei Netzparallelbetrieb und
Motoriiberlastung oder Zylinderausfall, setzt nach ca. 20 sek. die Strombegrenzung ein, die
den Stellgerdtestrom so reduziert, dal am Stellgerit kein Schaden entsteht.

Insgesamt gesehen ergeben sich durch die Art der Stellgerdte folgende Vorteile:

- Hohe Verstellkrifte, die in beide Richtungen wirken.

- AuBerst geringe Stromaufnahme im Beharrungszustand und verhiltnismiBig geringe
Stromaufnahme bei Lastwechsel.

- Unempfindlichkeit bei langsamer Spannungsinderung in der Stromversorgung,
schlagartige Spannungsénderungen fithren zu Reglerstérungen.

- Durch Direktanbau keine komplizierte Gestdngeanpassung und vollstindig geschiitztes
wartungsfreies Gestdnge.

8.2 Montage

Fiir verschiedene Pumpensysteme existieren unterschiedliche Anbausitze die im
wesentlichen aus der Adapterplatte und der Anbindung bestehen.

Den Anbausitzen sind genaue Montageanleitungen beigefiigt. Dadurch kann der Anbau auf
einfache Weise selbst durchgefiihrt werden.

Digitalregler Basissystem HELENOS V 23
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8.3 Technische Daten

Gesamter Regelstangenweg

Riickstellkraft der Feder
in Stoppstellung

Ruckstellkraft der Feder
in 100%-Stellung

Maximale Stellkraft
Maximale Stromaufnahme
Stromaufnahme im Betrieb

Spulenwiderstand des
Regelmagneten
Lagertemperaturbereich

Betriebstemperaturbereich

Vibrationsfestigkeit

StoBfestigkeit
Schutzart

Gewicht

24

StG 2005-DP StG 2040-DP
21 mm 21 mm
ca. 9N ca.30N
14 N 50N
ca.20 N ca. 110N
6 A 6 A
1,5..3A 1,5..3A
1,4 Ohm 2 Ohm
-55°C ... 110°C -55°C ... 110°C
-25°C ... 90°C -25°C ... 90°C

+1mmbeil...20 Hz
max. 0.24 m/s bei 21 ... 63Hz
max. 9g bei 64 ... 2000 Hz

30 g, 11 ms, Halbsinus
IP 55
ca. 2,4 kg

+1mmbeil...20 Hz
max. 0.24 m/s bei 21 ... 63 Hz
max. 5g bei 64 ... 300 Hz

30 g, 11 ms, Halbsinus
IP 55
ca. 4,2 kg

Digitalregler Basissystem HELENOS V
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8.4 Maf3zeichnungen
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Abb. 13: Stellger:it StG 2005 DP

131,56

125

111

154

141

Abb. 14: Stellgeriit StG 2040 DP
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9 Elektrischer Anschluss

9.1 Anschluf} der Abschirmung

Um elektromagnetische Storeinfliisse zu verhindern, muf3 die Abschirmung an beiden
Kabelenden angeschlossen werden. Dies beinhaltet Abschirmungen vom Reglergehduse zu
den Sensoren, Potentiometern, Stellgerdten und Zusatzgeréten. Falls eine Potentialdifferenz
zwischen Reglergehduse und irgendeiner dieser Komponeten besteht, ist zur Verhinderung
von Ausgleichsstromen iiber dem Schirm wunbedingt eine Ausgleichsleitung vom
Reglergehduse zur jeweiligen Komponente zu ziehen.

Sensoren Kontrollgerat

Ausgleichsleitung

Abb. 15: Anschluf} einer Ausgleichsleitung

Bei Kabelenden ohne Stecker (z.B. Klemmleiste oder Lotkontakte) muf3 der Schirm in der
Nahe der Kontakte am Gehduse befestigt werden.

Potentiometer Abschirmung

227777777

U

Schrumpfschlauch

Abb. 16: Beispiel einer Schirmbefestigung ohne Stecker
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9 Elektrischer Anschluss

Bei einer Steckverbindung wird der Schirm mit der Zugentlastung des Steckers verbunden.

Sensorstecker Abschirmung

Schrumpfschlauch

Zugentlastung

Abb. 17: Beispiel einer Schirmbefestigung im Stecker

Digitalregler Basissystem HELENOS V 27
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9.2 AnschluBlbeispiel 1 fiir Generatoranlage
(Parallel- und Netzbetrieb mit digitalen Zusatzgeriten)

/ Kontrollgerat
[T T e DC ...2-01-55 o e e =
H |

|
H |
: Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |
Stllgerat D o[ ool e [P le[sR o] ¥ (o] 8 O I D R 2 2 A ELLkRRR[ [ PEFIIPRE§ [LLEE]4
/ ! FEB T [ 42 I Sl oy TR
e = i—e ﬂf""_ AT TITT T T 7] T T 1171 T 17— T T _'_'R_'D
X
: ; : TxD 3 Anschluf
i 4 24V Programmer 2
i 2 | ot i :j Motor Stop oV, Diagnosegerat
| |
| | Festdrehzahl
S8R T~ Surmam  Opavimian s
ummenalarm erdrehzal S~o_ 1P-Bereich .
2 xD
RxD
Uberdrehzahlschutz E L5 varuele Drafsat 2"3\\/, % Anschiuf

0-5vV
Anzeige Fiillung E
'_L —o0 Drehzahl +

4-20mA High CAN - Bus
iy Anzeige Fillung E "———O0 Drehzahl - Low E An§ch|u[3 von B
I digitalen Zusatzgeréten

Impulsaufnehmer 1 IA ...

Impulsaufnehmer 2 IA...
(oder Klemme W)

-5V
A Anzeige Drehzahl E
Temperatursensor B
" A 4 - 20mA
Kuhlwassersensor E Anzeige Drehzahl E:

Kabelquerschnitte
16 Atrage

Regler ein It )
o ¢ | bis 10 m 2,5 mm?
— ° Uber10-20m 4,0 mm?2
tber20-40m 6,0 mm?2
A i Il bis 15m 2,5 mm?
tber 15-30m 4,0 mm?2

24V

sonst 0,75mm?2

Abb. 18: Anschlufl mit Steckverbinder (IP 55) fiir Generatoranlagen mit digitalen Zusatzgeriten
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Jefofel T[] Jof [ [

|
| [esfe] [T eafoe] [ Jasfes] | Tso] [ ]|
N

Joo] [se[ [ Js¢] 7] 3] [[fl] ]

d-1-F F-FT 3-F

|

i
! !
i |23| |19|21|20| |22| |32|31 |30 |2a|27|26| |35|34I |36|37| SUB-D Stecker |
! i
! i
| i

I 1 | TTT AT TT 11T

RxD
TxD Anschluf
24V Programmer 2
—o:I Motor Stop oV Diagnosegeréat

| rscmmor Festdrehzahl
"oder $tG 2040 DP[ ™ Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl 1
—O\O— P - Bereich
2 TxD
RxD
. Anschluf
Uberdrehzahlschutz EB ——-o0 Manuelle Drehzahl 24 PC
oV
0-5V
|_’L Anzeige Fiillung E_
Lo
CAN - Bus

]
8 "
4-20mA High
A Anzeige Fiillung E d ——0 Drehzahl - Low E Ap§chluf5 von .

Impulsaufnehmer 2 IA... CE [N digitalen Zusatzgeraten
(oder Klemme W) B I+

A

B

A

B

Drehzahl +

Impulsaufnehmer 1 1A ...

0-5V

Anzcige Drenzahl [ — —— |
4 - 20mA

Anzeige Drehzahl E

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Kabelquerschnitte
16 A trage

Regler ein I
o ¢ | bis 10m 2,5 mm2
© uber 10-20m 4,0 mm?
Uber 20-40m 6,0 mm?
A Il bis 15m 2,5 mmz
Uber 15-30m 4,0 mm2

24V

sonst 0,75mm?2

Abb. 19: Anschlufi mit Klemmleiste (IP 00) fiir Generatoranlagen mit digitalen Zusatzgeriten
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9 Elektrischer Anschluss

y & .
HEINZMANN
\ @

Energy requires Control

9.3 AnschluBlbeispiel 2 fiir Generatoranlage
(Parallel- und Netzbetrieb mit analogen Zusatzgerdten)

/ Stellgerat

[
[
[
i
i
i
[

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 IA ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kihlwassersensor

L

B StG 2005 DP
loder StG 2040 DP)

Stecker 1

Stecker 2

[z]v]m]nr e [x[w]F [a[s[r]o]c]s[rRu]v]

LI

K,

(W W F

clp.o.

.Jo]r]

B

4

[ gl el v’ J-F F-F

Mco

[

=5

16Atrige  Reglerein

oo

LastmefRgerat

allll0;

—1

24V

Digitalregler Basissystem HELENOS V

Griin

Anzeige
Summenalarm

Anzeige
Uberdrehzahl

0-5V
Anzeige Fiillung B

4 - 20mA
Anzeige Fiillung E

0-5V
Anzeige Drehzahl E

Anzeige Drehzahl

54 -20mA
470 0hm

Synchronisiergerat

20 kOhm

Stecker 3 SUB-D Stecker |

"EEL T PAEREI§ [RLLT 4 |

JT-1-FT

SR AU £l o o AU _._!

RxD

TxD

24V

—0:’;]: Motor Stop oV
—0 Festdrehzahl
L o~/ 12P-Bereich

Kabelquerschnitte

| bis 10m 2,5 mm?2
tber 10 -20 m 4,0 mm?
Uber20-40m 6,0 mm?2

1] bis 15m 2,5 mm?
Gber 15-30m 4,0 mm?2

sonst 0,75mm2

TxD

RxD Anschiuf
24V an
oV

Abb. 20: Anschluf} mit Steckverbinder (IP 55) fiir Generatoranlagen mit analogen Zusatzger:ten

30

Anschlu
Programmer 2
Diagnosegerat



Ene

HEINZMANN
QU

rgy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

/ Stellgeréat

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Irrrm

t_| stG2005DP |_:
loder StG 2040 DP

e T !
! !
i !
i !
i |1|2 I11|12| |10| |7| |9| |13| |14| |6| |19|21|20| |22| |1e|1e| |17| Ize|27lzs| I3e|37| SUB-D Stecker |
|
: | |48|49| |47 |43|44| |45|46| |50| |56| |58| |53|55| |54| |63| |71|74|73| |1 Iz | 3|4 | 5] \i( i
H T T T 1T o s T g s e o e e v
| [ o JZ JZ (o i il v} iy il g B < 3 |
T T T AT T 1 1T 11T 17 T B T
[ RxD
: TxD
} 24V
: —O:j Motor Stop v %
|
i —0 Festdrehzahl
" Anzei Anzei
Lastmefgerat Sum;zeenlg;rm Ube:dzrzlr?zeahl 1
L oo 2P - Bereich TxD
R2x43 % /l:réschluﬂ
0-5V oV
Anzeige Fiillung S
B =
- 4-20mA
Anzeige Fiillung E
0-5V
Anzeige Drehzahl E
4-20mA
Anzeige Drehzahl B
[r—-—-—- 22
i max.
Manuelle Drehzahl i5 kOhm Kabelquerschnitte
16AtBge  Reglerein 1 P min ] ;
o == 1t | bis 10m 2,5 mm2
— o iber 10-20 m 4,0 mm?2
oo Gber 20 - 40 m 6,0 mm?
SyG 02
= || |||I|I|| - Synchronisiergerat | 1167’\ — L Ul?lbser ,:55 -mBO m 121,(5) mmz
24V |
L= ! sonst 0,75mm?
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20 kOhm

Abb. 21: Anschlufi mit Klemmleiste (IP 00) fiir Generatoranlagen mit analogen Zusatzgeriten
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

9.4 AnschluBlbeispiel fiir Fahrzeugbetrieb

i [eleidur]epwle ]
i T3] -

-

B

([ Ju< ol ]e]

;]

[
|
! Stecker 1 Stecker 2
|
|
|

EEBEEELNEFEE s B E[Tl Bl BREFLEBREFREE]

GQIIZPOIICR

r =7 TTHT T T T TTITTT1TT 11T T

TxD AnschluB
24V Programmer 2
Motor Stop oV Diagnosegerat

Rot Griin

StG 2005 DP X .
oder StG 2040 DP Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Festdrehzahl 1

Drehzahlbereich

TxD
RxD
‘| Anschluf
Uberdrehzahlschutz — 0 Leerlauf 23¥ PC

0-5V
Anzeige Fillung E 5

—0 Festdrehzahl 2

4 - 20mA High CAN - Bus
Anzeige Fiillung E y ‘——o0 Mindermenge LOLE Anschluf von

digitalen Zusatzgeraten

Impulsaufnehmer 1 1A ...

[y >,

Impulsaufnehmer 2 IA...
(oder Klemme W)

T

A
B
A
B
]
B
1
——— O Drehmoment
0-5V 2
Temperatursensor E Anzeige Drehzahl ':
Kihlwassersensor A 4-20mA
B Anzeige Drehzahl 5]
. Geschwindigkeitssensor
Ladedrucksensor g [____.__AZO_Q@_'_A
| max
. A Manuelle Drehzahl 1 | 5 kOhm
Oldrucksensor B i .
C i min. Kabelquerschnitte
T 470 6hm ’
16 A tréige Regler ein I " | bis 10 m 2,5 mm?
.—L| imme—. A7000m {iber 10- 20 m 4,0 mm?
oo I 2, - ' )
i max. Gber20-40m 6,0 mm
!
. |||| || |||| R Manuelle Drehzahl 2 | 5 kOhm I bis 15 m 25 mme
L min, L Uber15 - 30 m 4,0 mm?
24V | el |
470 Ohm sonst 0,75mm?

Abb. 22: Anschlufl mit Steckverbinder (IP 55) fiir Fahrzeugbetrieb
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

/ Stellgerat

/ Kontrollgerat
DC..2-01-00 }r—r——r—r—r—

N

A &
hd

H StG 2005 DP
loder StG 2040 DP

[N O I |

Uberdrehzahlschutz

L]

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

>

Ladedrucksensor

@

o

>

Oldrucksensor

@

o

Regler ein

oo
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s

4 - 20mA
Anzeige Drehzahl E

470 Ohm
470 Ohm
T

470 Ohm

Geschwindigkeitssensor

Kabelquerschnitte

| bis 10m
tiber 10 -20 m
Gber 20 - 40 m

I bis 15m
Giber15-30m

sonst

|10| |7| |9| |13| |14| |3 |4| |5|6| |24| |23| |19|21|20| |22| |ws|1e| |32|a1|30|29|28|27|26| |33|35|34| |36|37| SUB-D Stecker |
|47| l43|44| |45l46| lsol Isel Is&l l67| |71l74|73| | |1 | 2 I 3|4 | 5| j( :
NE ':.J_‘Ff'[i_ 11T I G B N = =
R xD
TxD Anschluf®
24V Programmer 2
Lo Motor Stop oV % Diagnosegerat
—0 Festdrehzahl 1
Anzeige Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl 1
—0 Drehzahlbereich
2 TxD
——0 Leerlauf RZXAS égschlul&
0-5V oV
Anzeige Fiillung B y
—=0 Festdrehzahl 2
4 - 20mA High CAN - Bus
Anzeige Fillung E ————0 Mindermenge LOlE A_n_schlul'& von .
digitalen Zusatzgeraten
‘-—20 ! Drehmoment
0-5V 2
Anzeige Drehzahl E

2,5 mm?2
4,0 mm2
6,0 mm2

2,5 mm?
4,0 mm2

0,75mm?2

Abb. 23: Anschlufl mit Klemmleiste (IP 00) fiir Fahrzeugbetrieb
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

9.5 AnschluBlbeispiel 1 fiir Bahnbetrieb
(16 Fahrstufen)

|
| |
i Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker :
! |
|

" ' A A H
Stellgerat L [z fufs]r[olx[w]r[a[s]n]o]c]sR]ulv[s[plole[L ] § [ndu: [ [ "] ol [u PR § [ldnfufeplplels]  [r] MM E] § [e]o]e]5] &
J-1-id e o [ = [ o R I3

! e T 1 I I 1T T T T T T T T

oV Diagnosegerate

RxD
TxD Anschluf
24V Programmer 2

Griin Motor Stop

| ["sG20050p || - )
loder StG 2040 DP Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Manuell
Drehzahl

Ferngesteuert

Antischlupfregelung

Uberdrehzahlschutz

[=]7]

TxD
BxD Anschiuf
24V
Leerlauf o PC
0-5V
Anzeige Fillung E

—0 Bit 0

4-20mA
Lastregelung E ——0 Bit 1

—— 0 Bit 2

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

o[>
Lyl

Impulsaufnehmer 2 IA...
(oder Klemme W)

0-5V
Anzeige Drehzahl E
—=0 Bit 3
4-20mA
Anzeige Drehzahl E

470 Ohm

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Ladedrucksensor

Manuelle Drehzahl | 5 kOhm

: in. Kabelquerschnitte

Oldrucksensor

o|m|>| |ofw|> w|>| |of> @[>

min.
1
16 A trage Regler ein I 470 Ohm | bis 10m 2,5 mm2
,-L| Gber 10 - 20 m 4,0 mm?
= oo iiber 20 - 40 m 6,0 mme
S[Hias Il bis 15m 2,5 mm?
tber 15 -30 m 4,0 mm?
24V
sonst 0,75mm?2

Abb. 24: Anschlufl mit Steckverbinder (IP 55) fiir Bahnbetrieb mit Fahrstufenschalter
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HEINZMANN
QU

E ires Control .
nergy requires Contro 9 Elektrischer Anschluss

_/ Kontrollgerat
[ DC..2-01-00 |rmrmrm e e e —

|19|21|20| |22| |18|16| |33|32|31|30|29|28|27|26| |36|37| SUB-D Stecker i

|

|

|

i (ool o[ [T o[ [ Jref Tofe] [s[e]

Stellgerat : | I43|49| |47| |43|44| |45|46| |50I |51| |41I |56| |5s| |53I55| I67| |63| |71|74|73| | 1]2 3|4|5|j(§

L SEEESTNE ;:_'J_\';(Eﬂ_ 1 I U O Y v ARRENES SN 1. 8 I O o HESRE
|

[ -y

| g | e RxD

i 2 TxD Anschlufs

i : T 24V Programmer 2

i 5 : Lo Motor Stop oV, Diagnosegerate
H 3

I I Manuell

|_["siG2o050P |_! - - —o Drehzahl

"“loder StG 2040 DP| Anzeige Anzeige Ferngesteuert

Summenalarm  Uberdrehzahl

Antischlupfregelung

TxD
RZ);B Anschlu®
Leerlauf PC
oV

0-5V
Anzeige Fiillung E
———O Bit 0
4 - 20mA
Lastregelung E o] ——o Bit 1

Bit 2

0-5V
Anzeige Drehzahl E
-—0 Bit 3

Uberdrehzahlschutz

|

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...
(oder Klemme W)

=1

|

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

A
Ladedrucksensor B
C
A
Oldrucksensor B
C Kabelquerschnitte
16 Atrage Regler ein It 470 Ohm | bis 10m 2,5 mm2
,-L‘ Uber 10-20 m 4,0 mm2
— oo iiber 20 - 40 m 6,0 mms
+ |||||||||| - 1l bis 15m 2,5 mm2
Uber 15-30 m 4,0 mm2
24v
sonst 0,75mm?2

Abb. 25: Anschlufi mit Klemmleiste (IP 00) fiir Bahnbetrieb mit Fahrstufenschalter
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9 Elektrischer Anschluss

HEINZMANN
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Energy requires Control

9.6 AnschluBlbeispiel 2 fiir Bahnbetrieb
(Drehzahlvorgabe durch Stromsignal)

[T DC..2-01-55 |~

!
! Stecker 1

/ Kontrollgerat
.................................................................. -

|
Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |
| H
. : A A
Stelgerét | [z]x]uln[r]o[x[w]e[a[s]-{o]c]s[efvv]s[efafe]L[] ¥ [v]u] [T Pl BkppllpRERRE & [shlofplele] 7] pIARIL] § - []e[s[e o] 4!
I FI T [ 4= J=1=fJ F A e b TEEDT !
ed . ISR N ok o R R Sy o R ok AR OO N N O N N O 0 O I SRR NN SR R e e e Y A =y b= (A e o e S
! -)-—! |
| 1 | RxD
i 2 I TxD
1 H 24V
! : I Motor Stoj oV
i 11 Griin P
! !
| | Festdrehzahl
“Joder 8162040 DA~ Anzeige _ Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl
Antischlupfregelung
TxD
RxD
" A Anschluf
Uberdrehzahlschutz E ) Leerlauf thll 3 PC
0-5V
'—L Anzeige Fiillung E Manuell
L——o Drehzahl
Impulsaufnehmer 1 1A ... CE |‘: Ferngesteuert
’ 4 - 20mA
Impulsaufnehmer 2 1A... AR Lastregelung
(oder Klemme W) B '—']
0-5v
Temperatursensor Eg Anzeige Drehzahl ':
. A 4 - 20mA
Kiinassersenser H ) e —
A
Ladedrucksensor B
C
A
Oldrucksensor B ‘
c Kabelquerschnitte
470 Oh .
16 Atrage Regler ein I m | bis 10m 2,5 mm?
,—L| Gber 10-20 m 4,0 mm2
oo 4-20mA ! '
— ':
Ferngesteuerte Drehzahl Uber 20 - 40 m 6,0 mm2
+ |||||||||| - 1l bis 15 m 2,5 mm2
22y Gber 15-30m 4,0 mm2
sonst 0,75mm?
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Abb. 26: Anschlufl mit Steckverbinder (IP 55) fiir Bahnbetrieb mit Stromsignal
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9 Elektrischer Anschluss

/ Kontrollgerat
----------------------------------------------------------------- DC..2-01-00 f-—-—-—r—r—s sy

-
i
i
i
i
i
i
i

[2fife] o[ T[] Tl Tosf o] [o]e] [s]e] [d [relodfed o2 [ieie]  ]i7] [sofesfesferfee] Jasle7] SUB-D Stecker
Stellgerat | |4s|49| |47| |43|44 |45|4e| |5o| |51| |41| |60| |56| |se| |53|55| |54| |67| |71|74|73| | 12 3|4 | 5 | $|
_/ I A J-p q-p -1k [ D o e e
[ T T 1 TTTrrrrrir T oI TTT I TrrTr " Ty T T T T T T T TTT 77 T
i T} P ) RxD
i > TxD Anschluf
H 4 H 24V Programmer 2
i 5 : Lo Motor Stop oV, Diagnosegerat
. 3
| |
i | Festdrehzahl

L—oO
H StG 2005 DP . .
loder StG 2040 DP| Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Antischlupfregelung

TxD
RxD Anschluf
Leerlauf 24V PO
eerlau oV
Impulsaufnehmer 2 IA...

0-5V
Anzeige Fillung E y Manuell
‘—o0 Drehzahl
Ferngesteuert
4 - 20mA
Lastregelung E
(oder Klemme W)

0-5V
Temperatursensor Anzeige Drehzahl B

Kuhlwassersensor

Uberdrehzahlschutz

[=7]

Impulsaufnehmer 1 1A ..

A
Ladedrucksensor B
c
A Manuelle Drehzahl |5 kOhm
Oldrucksensor B H .
c Kabelquerschnitte
470 Oh .
16Atage  Regler ein 0 " I bis 10m 2,5 mme
A o iiber 10 -20 m 4,0 mm?
—

4-20mA u
Ferngesteuerte Drehzahl E Uber20-40m 6,0 mmz2
s I bis 15m 2,5 mme
Uber 15-30m 4,0 mm?2

24V

sonst 0,75mma2

Abb. 27: Anschlufl mit Klemmleiste (IP 00) fiir Bahnbetrieb mit Stromsignal
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

9.7 Anschluflbeispiel 1 fiir Schiffsbetrieb
(Doppelanlage: 2 Motoren auf einer Welle)

/ Kontrollgerat
[r T T —1 DC..2-01-55 {—-—r—-— = i ey
H |

|
: Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |
S 0 4 1 2 32 A 5 o A 3 B 3 3 3 2 A A 203 gaznakEnaanap
/ NS SN NS EE SN N N — I I ) ISP _ I 5 2 1 G S L = = KL

RxD
TxD Anschluf®
24V Programmer 2
oV Diagnosegerat

Rot Griin Motor Stop

RS I O D O |

1| stG2005DP |_! . :
loder StG 2040 DP| Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Kupplung

II FEEET &

Zwangsoffnung

TxD
RxD Anschiufy
Leerlauf 24V PC
eerlau oV

0-5V
Anzeige Fillung E Manuell
—0 Sollwert

Uberdrehzahlschutz

=[]

LT

Impulsaufnehmer 1 1A ...

2

Ferngesteuert
Verstellpropeller 4- 20mA
I ) i
Impulsaufnehmer 2 IA... AT Regelung Mindermenge
(oder Klemme W) B L
'J —0 Master/Slave Festlegung

0-5V
Anzeige Drehzahl E
— o )
4-20mA
Anzeige Drehzahl E

Temperatursensor

Lastschiebung

Kihlwassersensor

B EF)

>

Ladedrucksensor B [ 470 Ohm,
[9 | max.
. A Manuelle Drehzahl | 5 kOhm
clorucksensor g : min. Kabelquerschnitte
16 A trége Regler ein I 470 Ohm | bis 10m 2,5 mm?
é o o Gber 10-20m 4,0 mm?

4-20mA u
Ferngesteuerte Drehzahl E Gber 20-40m 6,0 mm?
AN I bis 15m 2,5 mme
Gber 15-30 m 4,0 mm?

24V

sonst 0,75mm2

Abb. 28: Anschlufl mit Steckverbinder (IP 55) fiir Schiffsbetrieb mit Doppelanlage
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9 Elektrischer Anschluss

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor

Digitalregler Basissystem HELENOS V

pel o] o] Ts[e]

|24| |23| |19|21|20I |22| |18|16| |17|

|33|32 |31 |30|29 |28I27|26|

_/ Kontrollgerat
DC...2-01-00 - e e s 1

SUB-D Stecker |

BERRRL

' StG 2005DP_ |
loder StG 2040 DP

[=[7]

LT

«

44

>

@

(9]

>

o|w

(i

I56| ISSI— |53|55I |54|

Anzeige _ Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

0-5V
Anzeige Fillung E
Verstellpropeller 4-20mA
Regelung

0-5V
Anzeige Drehzahl E

4-20mA
Anzeige Drehzahl E

1
470 Ohm

4-20mA
Ferngesteuerte Drehzahl E

Abb. 29: Anschlufi mit Klemmleiste (IP 00) fiir Schiffsbetrieb mit Doppelanlage

Motor Stop

Kupplung

Zwangsoffnung

Leerlauf

Manuell
Sollwert
Ferngesteuert

Mindermenge

Master/Slave Festlegung

Lastschiebung

Kabelquerschnitte

| bis 10m 2,5 mm?2
liber 10-20 m 4,0 mm?2
Uber20-40m 6,0 mm2

I bis 15m 2,5 mm?
Gber 15-30 m 4,0 mm?

sonst 0,75mm?2
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TxD
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RxD Anschlufy
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

9.8 Anschluflbeispiel 2 fiir Schiffsbetrieb
(Einzelanlage)

/ Kontrollgerat
[T —1 DC..2-01-55 |—-—-—-— = e
H |
H |
Stecker 1 Stecker 2 Stecker 3 SUB-D Stecker |

|

!

| .
/ Stellgerat | Iz‘|Y‘|M‘|N‘IT‘|GIX‘IWIF‘|A‘|B‘IH‘|D‘ C‘IS‘l Rl UI\/‘IJ|IP‘|Q‘IE‘IL‘|K‘| 'i N,qul |g,| IMJ |A,| |B,IKZIC,|P,|J,ITzlblezlElezlszlGJ $ ISE|J3|K3|D31P3|C3|531 | |M3|A31U31N3|'-3| ? |1|213|4 | 5| \i,:

MEEEE ] FFE i

2

T | T4 Ik FFI-1]

-1z Z g e <

¢

|

RxD
TxD Anschlu
24V Programmer 2
oV Diagnosegeréat

i
¥
.

Rot Griin Motor Stop

|
|
| T
! |
! !
| |

H StG 2005DP | _» . .
oder StG 2040 DP Anzeige Anzeige

Summenalarm  Uberdrehzahl

Kupplung

I e il

Zwangsoffnung TxD
RxD
Uberdrehzahlschutz E 24V Anschlul
B Leerlauf oV PC
0-5V
Anzeige Fillung E— Manuell
'—L t——0 Sollwert

Impulsaufnehmer 1 1A ...

Ferngesteuert

Verstellpropeller 4- 20mA
E L o i
Regelung Mindermenge

0-5V
Anzeige Drehzahl E

4-20mA
Anzeige Drehzahl E

Impulsaufnehmer 2 1A...
(oder Klemme W)

44

Temperatursensor

Kihlwassersensor

A
Ladedrucksensor B r
T H
!
M A Manuelle Drehzahl | 5 kOhm
Oldrucksensor B | .
< i Kabelquerschnitte
1
470 Ohm .
16 A trége Regler ein I | bis 10m 2,5 mm?
L o dber 10 - 20 m 4.0 mme
— ©

4 - 20mA -
Ferngesteuerte Drehzahl E Gber20-40m 6,0 mm?
s Il bis 15m 2,5 mmz

Gber 15-30 m 4,0 mm2
24V

sonst 0,75mm?2

Abb. 30: Anschlufl mit Steckverbinder (IP S5) fiir Schiffsbetrieb mit Einzelanlage
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Energy requires Control

9 Elektrischer Anschluss

/ Stellgerat

Uberdrehzahlschutz

Impulsaufnehmer 11A ...

Impulsaufnehmer 2 IA...

(oder Klemme W)

Temperatursensor

Kiihlwassersensor

Ladedrucksensor

Oldrucksensor
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|31 |30|29|28|27|25|

|35|37| SUB-D Stecker |

[

[s¢] Isal—

I
o[ | [
-] |

II‘I‘I‘I‘I‘I!!

t_[ stG2005DP |_:
oder StG 2040 DP

[=[7]

T

Ry

)

>

Anzeige __Anzeige
Summenalarm  Uberdrehzahl

@

o

>

o|w

0-5V
Anzeige Fllung B
Verstellpropeller 4- 20mA
Regelung

0-5V
Anzeige Drehzahl E

4 - 20mA
Anzeige Drehzahl E
470 Ohm

e —— 1Y
470 Ohm

4 - 20mA
Ferngesteuerte Drehzahl E

Abb. 31: Anschlufl mit Klemmleiste (IP 00) fiir Schiffsbetrieb mit Einzelanlage

—0 Motor Stop
—0 Kupplung
——oO Zwangs6ffnung
—0 Leerlauf
Manuell
—0 Sollwert
Ferngesteuert
——0 Mindermenge

RxD
TxD
24V
oV
TxD
RxD Anschlu
24V PC
ov

Kabelquerschnitte

| bis 10m
uber 10-20 m
Uber 20-40m

1l bis 15m
Uber 15-30 m

sonst

2,5 mmz2
4,0 mmz2
6,0 mm?

2,5 mm?2
4,0 mm?2

0,75mm?2
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10 Parametrierung

Die Software fiir die HEINZMANN Digitalregler der Baureihe HELENOS ist so aufgebaut,
dass die Parametereinstellung sowohl im Werk HEINZMANN als auch beim
Motorenhersteller durchgefiihrt werden kann.

Da aber auch hardwareméflige Anpassungen erforderlich sind, muss die Konfigurierung
(Zuweisung) der Ein- und Ausginge im Werk durchgefiihrt werden. Entsprechend der
Belegung der Ein- und Ausginge wird ein Verkabelungsplan erstellt und dem Kontrollgerit
im Gehidusedeckel beigelegt.

Falschparametrierungen konnen zu erheblichen Schidden flihren. Daher sollten die
Erstparametrierungen grundsétzlich nur von erfahrenem Personal durchgefiihrt werden und
vor der Anwendung am Motor iiberpriift werden. Nach Moglichkeit sollten HEINZMANN
Mitarbeiter zur Erstparametrierung hinzugezogen werden.

Fiir die Parametrierung des Kontrollgerites ergeben sich folgende Moglichkeiten:

10.1 Parametrierung im Werk

Bei der Endkontrolle im Werk wird mit Hilfe eines Testprogramms die Funktion {iberpriift.
Wenn die Betriebsdaten des Kontrollgerdtes vorliegen, wird das Testprogramm mit diesen
Daten durchgefiihrt. Am Motor miissen dann nur noch die Dynamikwerte und bei Bedarf
Mengenbegrenzungen und Sensoren abgeglichen werden.

10.2 Parametrierung mit dem Handprogrammiergerit Programmer 3

Mit dem Handprogrammiergerdit Programmer 3 kann die gesamte Parametrierung
vorgenommen werden. Dieses handliche Gerit ist sowohl fiir die Entwicklung und die
Serieneinstellung als auch fiir den Service geeignet.

10.3 Parametrierung mit der Tastatur am Kontrollgerit

Die Parametrierung erfolgt hierbei genauso wie mit dem externen Programmer 3.
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10.4 Parametrierung mit dem PC

Eine Parametrierung mit dem PC bei Anwendung des komfortablen HEINZMANN DC-
DESK Kommunikationsprogramms ist ebenfalls mdglich. Der Vorteil gegeniiber dem
Handprogramiergerit und der LCD-Anzeige am Kontrollgerit sind die Mdglichkeiten der
Kurvendarstellung und deren leichte Verdnderung am Bildschirm sowie Zeitdiagramme
ohne Oszilloskop bei der Inbetriebnahme des Kontrollgerdtes am Motor. Des weiteren
bietet der PC eine erhohte Ubersichtlichkeit, da das PC- Programm eine Meniistruktur
besitzt und stindig mehrere Parameter angezeigt werden.

Das PC- Programm erlaubt zudem das Abspeichern und Laden der Betriebsdaten auf und
von Disketten.

10.5 Parametrierung mit Benutzermaske

Grundsétzlich kann die Parametrierung mit Benutzermasken erfolgen, die von
HEINZMANN erstellt wurden oder auch vom Anwender in einfacher Weise erstellt
werden konnen. In einer Benutzermaske finden sich nur noch die Parameter, die tatsiachlich
bendtigt werden.

10.6 Uberspielen von Datensitzen

Wenn die Parametrierung fiir eine Motorausfiihrung und deren Anwendung festliegt, kann
der Datensatz abgespeichert werden (im Handprogrammer oder auf Diskette). Bei weiteren
Anwendungsfillen gleicher Art kann der Datensatz in die neuen Regler tiberspielt werden.

10.7 Bandenprogrammierung

Diese Programmierung wird beim Motorenhersteller beim Priifstandslauf des Motors
angewendet. Dabei wird der Regler auf die Anforderungen des Motors entsprechend dem
Auftrag programmiert.
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11 Starten des Motors - Kurzinformation

11.1 Impulsaufnehmerabstand einstellen.
11.2  Uberpriifung der wichtigen Parameter: Zihnezahl, Drehzahlen, Uberdrehzahl usw.
11.3  Gegebenenfalls Sensoren und Sollwerteinsteller einmessen.
11.4  Autoabgleich vom Stellgerit durchfiihren.
11.5 Sollwerteinsteller in Mittelstellung
P- Gain auf 10
I[- Stability auf 5

D- Derivative auf 0

Wenn die Dynamikwerte bei einer Anlage bereits ermittelt wurden, konnen sie hier
direkt eingegeben werden.

Achtung: Uberdrehzahlschutz muB3 sichergestellt sein!

11.6 Motor starten und mit Sollwerteinsteller auf Nenndrehzahl bringen.
11.7 Gain bis zur Unstabilitat erhohen und bis zur Stabilitdt reduzieren.
Stabilitat bis zur Unstabilitdt erhGhen und bis zur Stabilitat reduzieren.

D-Anteil bis zur Unstabilitdt erhohen und bis zur Stabilitit reduzieren.

Bei diesen Einstellungen ist der Motor in der Drehzahl kurz zu stéren (z.B. kurzes
Betitigen des Stopp-Schalters) und der Einschwingvorgang zu beobachten.

11.8  Uberpriifung im gesamten Drehzahlbereich
Ergeben sich bei min. und max. Drehzahl andere Werte wie parametriert, liegt dies an
den Toleranzen des Sollwerteinstellers. Wenn die Drehzahlabweichungen nicht

zuldssig sind, ist es erforderlich, den Sollwerteinsteller einzumessen.

11.9 Gain-Korrektur bei Gasmotoren bzw. Verstellregler mit gréBerem Drehzahlbereich;
bei Bedarf Kennfeld einstellen.

11.10 Uberpriifung der iibrigen Programmpunkte z.B. Startfiillung, Rampzeit, usw.
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12 Bestellangaben

12.1 Allgemeine Angaben

Samtliche

allgemeinen Angaben wie z.B. Anwendungsfall und Versorgungsspannung
Parameter wie z.B. Drehzahlen und Zéhnezahl am Schwungrad

Sensoren wie z.B. Pickup, Druck- und Temperatursensoren
Begrenzungskurven

Zusatzfunktionen

Uberwachungsfunktionen

Ein- und Ausgangsbelegungen

werden in der separaten  Druckschrift ,,Bestellinformation Digitalregler*
Nr. DG 96 012-d eingetragen und diese anschlieBend an HEINZMANN weitergeleitet.
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12.2 Kabelbaum

(@

\2

Kontrollgerat

DC 2005DP.2 - 01 - 55 oder

DC 2040.2 - 01 - 55

L4

Impulsaufnehmer q:m:lji

I:I L2
Stellgerat
StG 2005 DP/
StG 2040 DP

L5
Sensoren
Uberdrehzahl L7
Schutz
L1
Batterie
Sollwert L3
Einsteller
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)
|
L6 Digitale
Eingange
L8 Leistungs
Ausgang
L11 Frequenz
Eingange
L12 PWM
Eingange
L13
Kommunikation
L9 Zustands
Anzeige
L10 Analoge
Ausgange

Abb. 32: Kabelbaum mit Kabelnummern
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12.3 Steckverbindungen

fe @N
Kontrollgerat
DC...2-01-55
SV 103-DC-19 SG (010-02-183-00)
SV 103-DC-19 PG (010-02-222-00)
SV 103-DC-24 SG (010-02-185-00) ——
@ )
1 I 1] S e 1

} | | ||
SV 103-DC-24 PK (010-02-177-00)

SV 103-DC-19 SK (010-02-165-00)
SV 103-DC-19 PK (010-02-175-00)

SV 6-1A-2 K (010-02-170-00)
5{ OH=

Impulsaufnehmer IA ...

SV AMP-StG-7 KW (010-02-431-00)

Stellgerat
StG ...

Abb. 33: Gehéduse mit Steckerbezeichnungen
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12.4 Kabellingen

Es ist vorteilhaft, den Kabelbaum mit dem Regler zusammen zu beziehen.

Die benoétigten Kabelldngen konnen hier eingetragen und an HEINZMANN weitergeleitet

werden.

Wichtig:

Es ist nicht moglich alle Signale gleichzeitig zu benutzen, da manche Ein-

und Ausginge je nach Anwendungsfall unterschiedlich belegt werden

miissen.

Ausfithrung des Kontrollgeriites:

mit Stecker (IP55) [

Ausfithrung des Stellger:ites:
mit Stecker (IP55) [

a) L1 = Kontrollgerit - Batterie

mit Klemmleiste (IP00) [

mit Klemmleiste (IP00) [

L1 Kontrollgerit - Batterie........ccccccevveevvieeniieeieeeieeee cm
Querschnitte bis 15 m 2 x 2,50 mm?
iber 15-30m 2 x 4,00 mm?
b) L2 = Kontrollgerit - Stellgerit
L 2.1 Kontrollgerit - Stellgerdt (RUckf.) ...ccocoevvvereniiennenns cm 3 x 0,75 mm?
L 2.2 Kontrollgerit - Stellgerit (Leistung) .........ccccoveeeeneennee cm
Querschnitte bis 10 m 2 x 2,50 mm?
iiber 10 - 20 m 2 x 4,00 mm?
iiber 20 - 40 m 2 x 6,00 mm?
¢) L3 = Kontrollgeriit - Sollwerteinsteller
L 3.1 Kontrollgerit - Sollwertpoti 1 ........ccccvveveiviercieenienns cm 3 x 0,75 mm?
L 3.2 Kontrollgerit - Sollwertpoti 2 ........ccccveeveveereeeenieens cm 3 x 0,75 mm?
L 3.3 Kontrollgerit - 4-20mA Eingang............ccccceeveeenenns cm 2 x 0,75 mm?
L 3.4 Kontrollgerit - Synchronisiergerét.............cccoeeeeueennne cm 2 x 0,75 mm?
L 3.5 Kontrollgerit - LastmeBgerat..........c.ccueevevveevcieennnnns cm 2 x 0,75 mm?
Digitalregler Basissystem HELENOS V

geschirmt

geschirmt
geschirmt

geschirmt
geschirmt



HEINZMANN
L

Energy requires Control

12 Bestellangaben

d)L4=

L4.1
L42

e) L5 =

L5.1
L52
L53
L54

f)L6=

Le6.1
L6.2

g L7 =

L7

h) L8 =

L8

Kontrollgerit - Impulsaufnehmer

Kontrollgerit - Impulsaufnehmer 1 ............................
Kontrollgerit - Impulsaufnehmer 2 ............c...............

Kontrollgerit - Sensoren

Kontrollgerit - Temperatursensor ...........ccecveeeveennee.
Kontrollgerit - Kiihlwassertemperatur .......................
Kontrollgerit - Ladedrucksensor...........ccccccveeeneenneee.
Kontrollgerit - Oldrucksensor.............cccocovvvevevevennnnn.

Kontrollgerit - Digitale Eingiinge

Kontrollgerit - Schalter 1-4..........ccceeeviieeiiieeieenee,
Kontrollgerit - Schalter 5-8..........ccccveeviieeiieeeieeee,

Kontrollgerit - Uberdrehzahlschutz

Kontrollgerit - Uberdrehzahlschutz ...........................

Kontrollgerit - geregelter Stromausgang

Kontrollgerit - geregelter Stromausg. ...........ccccuven....

i) L9 = Kontrollgerit - Zustandsanzeige

L9.1
L9.2

Kontrollgerdt - Summenalarm............ccccoeeeveeennennee.
Kontrollgerit - Uberdrehzahl ...............ccccovvvvvvevennnne.

j) L10 = Kontrollgerit - Analoge Ausginge

L 10.1
L 10.2
L 10.3
L 104
L 10.5
L 10.6

Kontrollgerit - Anzeige Fullung (V)....ccoeeevvveennennnee.
Kontrollgerit - Anzeige Fillung (A).....ccceeevvveevvennee.
Kontrollgerit - Anzeige Drehzahl (V)........cc.couueee...
Kontrollgerit - Anzeige Drehzahl (A).........c.couee....
Kontrollgerit - Lastregelung .........ccccceeevveeeveeenneenee.
Kontrollgerit - Verstellpropellerregel. .......................
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cm
cm

cm
cm
cm
cm

cm
cm

cm

cm

cm
cm

cm
cm
cm
cm
cm
cm

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
3x 0,75 mm?
3x 0,75 mm?

5x 0,75 mm?
5x 0,75 mm?

2 x 1,50 mm?

2 x 1,50 mm?

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?

2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
2 x 0,75 mm?
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k) L11 = Kontrollgerit - Frequenz Eingang

L11 Kontrollgerit — Geschwindigkeitsaufn....................... cm 2 x 0,75 mm?

1) L12 = Kontrollgerit - PWM- Eingang

L 12  Kontrollgerit - PWM- Eingang........cccccccoeeveveennnenns cm 2 x 0,75 mm?

m) 113 = Kommunikation

L 13.1 Kontrollgerdt - CAN - BUS ......ccoovvevciieeeiieeeieeeieens cm 2 x 0,14 mm?

L 13.2 Kontrollgerit - PC

...................................................... cm 4 x 0,14 mm?
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13 Download von Druckschriften

Druckschriften kdnnen im PDF-Format heruntergeladen werden von unserer Seite im Internet:

www.heinzmann.com

Sollte die erforderliche Druckschrift dort nicht verfiigbar sein, wenden Sie sich per E-Mail an:
info@heinzmann.de

oder schriftlich an:

HEINZMANN GmbH & Co. KG
Technische Redaktion
Am Haselbach 1
D-79677 Schonau/

Bitte geben Sie dabei folgende Informationen an:

e Thren Namen
e Namen und Adresse Ihres Unternehmens

e E-Mail-Adresse bzw. Postadresse, an welche die Druckschriften gesendet werden sollen
(falls abweichend vom Absender)

e Nummer und Titel der gewiinschten Druckschrift oder die technischen Angaben Thres
HEINZMANN-Gerites

Wir wiirden uns sehr freuen, Ihre Kommentare zu unseren Druckschriften zu erhalten.
Bitte senden Sie Thre Meinung dariiber an die oben genannte E-Mail- oder Postadresse.
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